
2012.1.27　伊藤

平成２３年度　機械工学科　卒業研究　発表プログラム

場所：合同講義室　服装：スーツ

発表　発表者１人　　　発表　  ７分　質疑応答　５分

　　　発表者２人以上　発表　１０分　質疑応答　５分

２月９日（木）

発表番号 研究室 発表タイトル 発表者 座長 時間

点呼及び発表についての諸注意 １４：１０

１１・２０１

小間研

EV エコランカー用台上試験装置の製作

竹内雅貴

中宮輝幸

若本翔太 秋山先生 １４：２０〜１４：５０

１１・２０２ アルミニウム合金の溶接
北村康平

中川寛人

１１・２０３

金井研

骨組構造における変位最小化設計
塩屋和馬

下内翔一
小間先生 １４：５５〜１５：２５

１１・２０４ 準受動歩行ロボットの設計製作
中谷勇介

西田俊一

休憩（１０分間） １５：２５〜１５：３５

１１・２０５

天日研

中学生のためのものづくりと環境・エネル

ギー協同学習

佐々木 雄大

東谷隆一郎
金井先生 １５：３５〜１６：０５

１１・２０６
創造設計教材としての金属スターリング

エンジンの可能性

山下 泰一

山中俊裕

１１・２０７

松井研

創造設計制御用教材の検討（模型車教

材と校内案内ロボット）

織田啓輔

田向勇志
天日先生 １６：１０〜１６：４０

１１・２０８
創造設計機械加工用教材の検討（創造

設計 I）

沖津雄基

竹内晃大



２月１０（金）

発表番号 研究室 発表タイトル 発表者 座長 時間

点呼と発表準備 １２：１０

１１・２０９

ロボ研

NHK 高専ロボコンにおける防御機構の

製作

菅　昴

山崎哲平

松井先生 １２：２０〜13:05
１１・２１０

二足歩行機構の製作とその評価 花岡宏匡

松崎博輝

１１・２１１ 自作エアシリンダの性能評価 山本喜仁

１１・２１２

伊藤研

ロボットの屋内外おける自律移動に関す

る研究

岡部真也

中嶋　将

林　誠司 林先生 13:10〜１３：40

１１・２１３
DCモータマイクロマウスの製作 石橋俊明

瀧坂駿一

休憩(10 分) １３：40〜１ 3：50

１１・２１４

杉森研

光弾性法を用いた見える引張応力集中

の教材作成

梅本貴史

向野斗也

伊藤先生 １３：50〜14:20

１１・２１５

光弾性法を用いた見える曲げ応力分布の

教材作成

河村宏樹

佐藤尚樹

濱塚剛士

１１・２１６

秋山研

ワイヤーソー切断送り機構の製作 永谷郁真

廣澤圭亮

廣田一志 杉森先生 １４：2 ０〜１４：50

１１・２１７
ワイヤーソー砥粒塗布機構の製作 金子真弦

早川将平

科長講評 １４：50


